Rappel réglage d’'organes de visee

Préambule

Le principe du réglage des organes de visée est agaple, il y a la ligne de visée (la ligne inragie qui est
I'alignement des organes de visée et du point yis€la trajectoire du projectile. Lorsque I'onliga une
correction au niveau des organes de visée, orsagia position de I'arme par apport a la lignevidée, en effet
lorsque I'on vise la ligne de visée est toujoursme malgré les corrections, seul I'arme se déplac

Les croquis sont volontairement exagérés pournapcéhension, la trajectoire du projectile ne preasl en
compte la balistique pour simplifier I'explication.

Introduction

La diversité des organes de visée est énorme,ygeagant qu’il y a de fabricants et de modelescdes
exemples concerneront des modeles courants malgtéues exemples ciblés car trés répandu, en éasuec
principe reste le méme, quelque soit les spé@Baite certains modéles (molette de dérive & gapekaje vis
inverse, ...).

La plus par du temps des indications sont inscsitedes organes de visée, comme le sens de rotiBomolettes
en fonction de la correction souhaité, les unitsslaux corrections, néanmoins ces indicationsgreétre
absente mais on peut les retrouver sur le manué&rtee ou dans la documentation du fabricant dgarees de
visée.

La logique veut que les indications liées aux aiioas se fassent dans le sens ou I'on veut gtiedéle.
Up pour monter, Down pour descendre, L (Left) paller & gauche, R (Right) pour aller a droite.

Les unités indiqué ou non peuvent étre tres valode seul les unités courantes seront abordéesm la

Sommaire
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Réglage d’organes de visée ouverte (type cran derg)i
Hausse réglable en élévation, guidon réglable enrilée.

Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projectile)
_—_,N——_———_——————— 7‘ -

Si le tir est trop bas, il faut monter la hausserpgpe la trajectoire du projectile du projectiéenonte.

Si le tir est trop haut, il faut descendre la hayssur que la trajectoire du projectile du projeafiescende.

Si le tir est trop a gauche, il faut déplacer lalgno vers la gauche pour que la trajectoire dugutdg aille vers la
droite.
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Si le tir est trop & droite, il faut déplacer lédpn vers Ila droite pour que la trajectoire du ectje aille vers la
gauche. |




Quelques exemples de hausse réglable en élévation.

Ces derniéres sont gradués, l'unité peut variéastiile pays et la date de fabrication, allant deme unité de
mesure (arshini pour les anciens Mosin Nagant,egepgur les anciens Lee Enfield, ...), jusqu’au mesécente
comme le yard ou le metre.

Ces graduations correspondent a la correction kkgapp pour la distance X de la graduation, la ection sur la
hausse correspond a une munition développé spéeifignt ou associé a I'arme comme une munition OTAN.

Le systeme d’élévation peut varier d’'un modeéleaatte, d’'un fabricant a 'autre.

Quelques exemples de guidon réglable en dérive.

Il existe souvent un outil associé a I'arme pogteela dérive du guidon, comme pour la haussg/seme peut
étre différent d'un modele a l'autre, d'un fabritar’’autre.

A savoir aussi que sur certaines armes le guidochasigeable pour un autre, plus fin ou plus éjis, grand ou
plus petit.
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Réglage d’organes de visée ouverte (type cran derg)i
Hausse réglable en élévation et en dérive.

Si le tir est trop bas, il faut monter la hausserpgpe la trajectoire du projectile du projectiéenonte.

Si le tir est trop haut, il faut descendre la hayssur que la trajectoire du projectile du projeafiescende.

Si le tir est trop a gauche, il faut déplacer lads vers la droite pour que la trajectoire dugatde aille vers la
droite.

Si le tir est trop a droite, il faut déplacer laibse vers la gauche pour que la trajectoire detitg aille vers la
gauche. ,
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Quelques exemples de hausse réglable en élévatiberedérive.

molette dérive

" molette élévation

Ces derniéres sont gradué, I'unité peut varié stilapays et la date de fabrication, allant d’anoi unité de
mesure (arshini pour les anciens Mosin Nagant,egepgur les anciens Lee Enfield, ...), au mesurenté@mme
le yard ou le métre pour I'élévation et en Moa atres pour la dérive.

Ces graduations correspondent a la correction kkgapp pour la distance X de la graduation, la ection sur la
hausse correspond a une munition développé spéeifignt ou associé a I'arme comme une munition OTAN.

Le systeme d’élévation et de dérive peuvent valiem modeéle a I'autre, d'un fabricant a I'autre.
Certaines hausses ont des systemes micrométrigoesae les hausses a ceilleton.
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Réglage d’organes de visée fermé (type ceilletonnge hausse micrométrique Lee Enfield)
Hausse réglable en élévation.
(Réglage standard sauf pas de vis inversé dit pgtais)

o[l

Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projectile)

e mmm e _|’-_

Si le tir est trop bas, il faut visser pour fairemter la hausse pour que la trajectoire du pragedti projectile
remonte.

Si le tir est trop haut, il faut dévisser pour éaitescendre la hausse pour que la trajectoireajeigpite du projectile
descende.

Si le tir est trop a gauche, il faut déplacer lalgo vers la gauche pour que la trajectoire dugatdg aille vers la
droite.
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Si le tir est trop a droite, il faut déplacer ladnn vers la droite pour que la trajectoire du ectije aille vers la
gauche. :
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Exemple de hausse micrométrique et hausse simple frincipe est le méme que pour la visée ouverte)
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Ces derniéres sont gradué, I'unité peut varié siilapays et la date de fabrication, comme le parte metre
pour I'élévation ou autres.

Ces graduations correspondent a la correction kgapp pour la distance X de la graduation, la ection sur la
hausse correspond a une munition développé spgeifignt ou associé a I'arme comme une munition OTAN.
La valeur d'un clic (pour les systemes microméteigeorrespond a des unités divers comme le Mo&Radij ...

Le systeme d’élévation peut varier d’'un modeleaatte, d’'un fabricant a 'autre.



Réglage d'organes de visée fermé (type ceilletonnge AR15)
Hausse réglable en dérive et guidon réglable en esion.

(Réglage standard sauf pas de vis inversé dit pgtais)

N\
Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projectile) R
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Si le tir est trop bas, il faut visser pour faiesdendre me guidon pour que la trajectoire du gtitgedu projectile
remonte.

Si le tir est trop haut, il faut dévisser pour éamnonter le guidon pour que la trajectoire du mtigdu projectile
descende.

Si le tir est trop a gauche, il faut visser poypldéer I'oeilleton vers la droite pour que la tcdg@re du projectile

aille vers la droite !
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Si le tir est trop a droite, il faut dévisser poéplacer I'oeilleton vers la gauche pour que Ipttaire du projectile
aille vers la gauche.




Exemple hausse AR15
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Ces derniéres sont gradué, l'unité peut varié siilapays et la date de fabrication.

Ces graduations correspondent a la correctiongpgdi, la valeur d’un clic correspond a des unitésrae le Moa,
MilRad, ...

Exemple de guidon

T _ :
SIGHTRYST . SPRING-LOADED DETENT /’

Uepress detent and
rotate sight post
1o adjusi elevation.

UP raises
strike of

the bullet
Le réglage en se fait en quart de tour ou cinquiéentur.

Figure 3-24. M16A1 front sight.
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Réglage d’organes de visée fermé (type ceilletonnge M14) @

Hausse réglable en dérive et en élévation. uﬂ[@% i/\h‘.@

Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projectile)
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Si le tir est trop bas, il faut visser pour fairemter la hausse pour que la trajectoire du pragedti projectile
remonte.

Si le tir est trop haut, il faut dévisser pour éaitescendre la hausse pour que la trajectoiregjeigpite du projectile
descende.

Si le tir est trop a gauche, il faut visser poypldéer I'oeilleton vers la droite pour que la tcdg@re du projectile
aille vers la droite
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Si le tir est trop a droite, il faut dévisser paéplacer I'oeilleton vers la gauche pour que |pttaire du projectile
aille vers la gauche.
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Exemple de hausse de M14

Ces derniéres sont gradué, l'unité peut varié stilapays et la date de fabrication, comme le parte metre
pour I'élévation ou autres.

Ces graduations correspondent a la correction kigapp pour la distance X de la graduation, la ection sur la

hausse correspond a une munition développé spdeifignt ou associé a 'arme comme une munition OTAN.
La valeur d’un clic correspond a des unités comnoa MilRad, ...
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Réglage d’organes de visée fermé (type ceilletonnge M16)
Hausse réglable en dérive et en élévation.

l
Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projecﬁre')‘
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Si le tir est trop bas, il faut visser pour fairemter la hausse pour que la trajectoire du prdgedti projectile
remonte.

Si le tir est trop haut, il faut dévisser pour éaitescendre la hausse pour que la trajectoireajegpite du projectile
descende.

Si le tir est trop a gauche, il faut visser poypldéer I'oeilleton vers la droite pour que la tcag@re du projectile
aille vers la droite
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Si le tir est trop a droite, il faut dévisser poeéplacer I'oeilleton vers la gauche pour que Ipttaire du projectile
aille vers la gauche.
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Exemple de hausse de M16
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Ces derniéeres sont gradue, l'unité peut varié silapays et la date de tabrication.
Ces graduations correspondent a la correctiongpplila valeur d’un clic correspond a des unit#sroe Moa,
MilRad, ...

Exemple de guidon

SIGHT POST s
__ SPRING-LOADED DETENT P

Deprose detent and
rotate sight post
1o adjusi elevation.

UP raises
strike of
the bullet

Le réglage en se fait en quart de tour ou cinquiéen®ur.

Figure 3-24. M16A1 front sight.

Avec ce type de hausse, le guidon ne sert qu’a faizérotage, I'élévation se fait sur la hausse.



Réglage d’'organes de visée fermé (type dioptre) Q@m)

Hausse réglable en dérive et en élévation.
(Réglage standard sauf pas de vis inverseé dit pgtais) ﬁlﬁg

Réglage original (Ligne rouge = ligne de viséendigyerte = trajectoire du projectile)
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Si le tir est trop bas, il faut visser pour fairemter la hausse pour que la trajectoire du prdgedti projectile
remonte.

Si le tir est trop haut, il faut dévisser pour éaitescendre la hausse pour que la trajectoireajegpite du projectile
descende.

Si le tir est trop a gauche, il faut visser poypldéer I'oeilleton vers la droite pour que la tcag@re du projectile
aille vers la droite

=

Si le tir est trop a droite, il faut dévisser poéplacer I'oeilleton vers la gauche pour que Ipttaire du projectile
aille vers la gauche.
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Exemples de dioptre

)
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Ces derniéres sont gradué, I'unité peut varié stilapays et la date de fabrication.
Ces graduations correspondent a la correction kkgap, la valeur d’un clic correspond a des uni@sime Moa,
MilRad, ...
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Réglage de lunette de visée |

Réglable en dérive et en élévation. (()\,

Si le tir est trop bas, il faut dévisser la towgallélévation pour faire descendre le réticulel’smpact pour que la
trajectoire du projectile remonte. (sens Up deladlle pour faire remonter le tir)

Si le tir est trop haut, il faut visser la touredf@lévation pour faire monter le réticule sur Ipact pour que la
trajectoire du projectile descende. (sens Dowradeurelle pour faire descendre le tir)

T

Si le tir est trop a gauche, il faut dévisser padéplacer le réticule sur I'impact pour que la tcigee du projectile
aille vers la droite. (sens R de la tourelle painef aller a droite le tir)

Si le tir est trop a droite, il faut visser pouptieer le réticule sur I'impact pour que la tragiéa du projectile aille
vers la gauche. (sens L de la tourelle pour fdiez a gauche le tir)




Les unités de corrections

Certaines n’en sont pas vraiment mais sont plutétaorrection a une distance précise comme X pauegards
ou X cm a X meétre, quoi gu'’il en soit ces valeunsticomme les unités ci-dessous sont proportioesmeNec les
distances donc facilement calculable.

Passons aux « vrais » unités.

Le Moa (Minute of angle ou minute d’angle)

Le Moa est couramment utilisé soit entier ou sousé de fraction, pour divers organes de viséeetuey
micrométrique et les lunettes.

Cette unité est un segment du périmétre d’un cerelsegment est une minute, d'un degré du cercle.

1 Moa a 100m = (((2 x Pi x 100)/360) x 1000)/60%:3®mm (arrondi)

(((Périmeétre d’'un cercle de 100m) / par les nombdeedegré d’un cercle) x pour une valeur en mmyhétutes

(((2 x Pi x 100) / 360 ) X 1000 )/ 60
Distance (m) | MOA (mm)| % MOA (mm)¥% MOA (mm) | 1/8 MOA (mm)

25 7,27 3,63 1,82 0,91

50 14,54 7,27 3,63 1,82

75 21,81 10,91 5,45 2,73

100 29,09 14,54 7,27 3,63

125 36,36 18,18 9,09 4,54

150 43,63 21,81 10,91 5,45

175 50,90 25,45 12,72 6,36

200 58,17 29,09 14,54 7,27

Pour une valeur a 186 m par exemple il suffit diaper la formule et de multiplier par 1,86 soit, 53¢ mm pour
un Moa, diviser par 2 pour ¥2 Moa, diviser par 4rded/s de Moa et diviser par 8 pour le 1/8 de Moa.

Le mil, millieme, MilRad, MRad, Miliradian, ...
Le milliradian est également couramment utilisé ome de fraction, pour divers organes de viségeaiue
micrométrique et les lunettes mais suivant les paystilisations, il existe différentes versions.

La ou une cercle est constitué de 360 degrés, liradians cette valeur n’est pas ronde soit emvis@83,2
milliradians, d’ou différentes versions.

Cette unité est un segment du périmétre d’un cerelsegment est un milliéme de radian du cercle.
Le milliradian « universel » (adopté par 'OTAN)
C’est la forme la plus courante, ou I'on a arrdedaiombre de milliradians que comporte un cer@d@0* pour

simplifier les calculs.

1 MilRad & 100m = ((2 x Pi x 100)/6400)x 1000 =138mm (arrondi), d’ou le rapport couramment faitlden a
100m.

(((Périmetre d’'un cercle de 100m) / par les nomdeemilliradians d’un cercle*) x pour une valeurram)
(((2 x Pix 100) / 6400 ) X 1000 )



Distance (m) | MilRad (mm)| 1/10 MilRad (mm 1/20 MdR (mm)
25 24,54 2,45 1,23

50 49,08 4,91 2,45

75 73,63 7,36 3,68

100 98,17 9,81 4,90

125 122,72 12,27 6,13

150 147,26 14,73 7,36

175 171,80 17,18 8,59

200 196,35 19,63 9,82

Pour une valeur a 186 m par exemple il suffit diepger la formule et de multiplier par 1,86 soi2l80 mm pour

un MilRad, diviser par 10 pour 1/10 MilRad, diviger 20 pour le 1/20 de MilRad.

Le milliradian « soviétique »
C’est la forme adoptée par les soviétiques, oud@mrondi le nombre de milliradians que comporneercle a
6000* pour simplifier les calculs. (Donc attentiavec les lunettes soviétiques)

1 MilRad & 100m = ((2 x Pi x 100)/6000)x 1000 = 1A mm (arrondi).

(((Périmétre d’'un cercle de 100m) / par les nomdeemilliradians d’un cercle*) x pour une valeurram)

(((2 x Pi x 100)

/

6000

) X

Distance (m) | MilRad (mm)| 1/10 MilRad (mm 1/20 MdR (mm)
25 26,18 2,62 1,31

50 52,36 5,23 2,62

75 78,54 7,85 3,93

100 104,72 10,47 5,23

125 130,90 13,09 6,54

150 157,08 15,70 7,85

175 183,26 18,33 9,16

200 209,44 20,94 10,47

1000 )

Pour une valeur a 186 m par exemple il suffit diepger la formule et de multiplier par 1,86 soit4187 mm pour

un MilRad, diviser par 10 pour 1/10 MilRad, diviger 20 pour le 1/20 de MilRad.

Le milliradian « Suédois »
C’est la forme adopté par les soviétiques, ou darrondi le nombre de milliradians que comporteentle a
6000 pour simplifier les calculs. (Donc attentime@les lunettes suedoise)

1 MilRad & 100m = ((2 x Pi x 100)/6300)x 1000 = 1A mm (arrondi).

(((Périmetre d’'un cercle de 100m) / par les nomdeemilliradians d’un cercle*) x pour une valeurram)

(((2 x Pi x 100)

/

6300

) X

Distance (m) | MilRad (mm)| 1/10 MilRad (mm 1/20 MdR (mm)
25 24,93 2,49 1,25

50 49,87 4,98 2,49

75 74,8 7,48 3,74

100 99,73 9,97 4,99

125 124,66 12,46 6,23

150 149,6 14,96 7,48

175 174,53 17,45 8,73

200 199,47 19,94 9,97

1000 )



Pour une valeur a 186 m par exemple il suffit diepger la formule et de multiplier par 1,86 soit5180 mm pour
un MilRad, diviser par 10 pour 1/10 MilRad, diviger 20 pour le 1/20 de MilRad.

1cmal0Omoulmal1000 m
C’est souvent la valeur arrondie de référence.

A 100 m le MilRad OTAN donne 9,81cm soit 1,9mm deerr, le MilRad soviétique donne 10,47cm soit 4,7mm
d’erreur, le MilRad Suédois donne 9,97cm soit 0,3d'enreur.

A 1000m le MilRad OTAN donne 98,1cm soit 19mm céemr, le MilRad soviétique donne 104,7cm soit 47mm
d’erreur, le MilRad Suédois donne 99,7cm soit 3menrdur.

A courte distance et jusqu’a 1000m avec une lure@td MilRad on est extrémement proche de latélairreur
est négligeable méme pour le MilRad soviétiqued'er est négligeable, de I'ordre de 4,7mm paral©®00m.

Donc cette référence est bonne. (Attention touh@me en cas de grosses corrections car I'errauufigplie avec
le nombre clic)

Recommandation
En cas de correction ou de réalisation d’abaqulgieau il est recommandé de prendre la valeulerdeln clic
plutét que celle arrondi pour étre le plus prochdadréalite.

Calcul de la valeur de correction d’'un outil de ré¢age (guidon ou
autres)

En se basant sur le calcul du Moa on peut facilémadouler la correction d’un outil de réglage dedgn par
exemple si I'information est introuvable.

Exemple avec un outil de réglage de guidon de Mosiagant 91/30 a la correction inconnue.

En connaissant le pas de vis de cette outil ongrededuire le déplaceme
du guidon pour un tour (ou en le mesurant), en na@sla longueur entre [
hausse et le guidon, on peut calculer la valeur @ur de clé et donc le
déplacement en cible.

En mesurant* un tour de vis sur I'outil j'obtiengdmm, la longueur entre | 1
hausse et le guidon est de 62cm.

Donc 1moa a 62cm soit ((2 x Pi x 0,62)/360) x 108@F 0,180mm
Un tour = 0,79mm donc 4,38moa soit 0,79/(((2 x Bi&R)/360) x 1000)/60))= 4,38moa

Donc un tour de vis donne un déplacement en cib@25¢48cm a 200m soit 1moa a 200m = 58,17mm e?58,1
4,38= 254,8mm

Donc 1/4 de tour nous donne 25,48/4= 6,37cm a 200m
Maintenant je sais que si je suis 30cm a droiteGurRil suffit de mettre 1 tour 1/4 et je reviendrde 31,85cm.

*Pour la procédure de mesure je recommande plissiaasures pour faire une moyenne, de préférenpalaner
ou au pied a coulisse.

Mesurer donner un tour remesurer et noter, donmeligges tours, mesurer donner un tour remesurestet,
mesurer donner 10 tours remesurer et noter, ertragast la deuxieme valeur par la premiére on abte
déplacement pour un tour, idem pour les 10 touiis sradivisant le tout par 10, avec ¢a on peufieéret étre sur
d’avoir une valeur correcte.



